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3Hauaj Teme n obnacru:

Pap npunaga obnactvma padyHapckor BMAa M MalIMHCKOr yyera. OBe aBe ob6nactv y TaHAeMy MMajy BeInMKu
3Ha4aj y omoryhaBary pavyyHapCcKmM nporpammMa ga npeumsHo nepumnupajy npocrtop oko cebe. Takohe umajy
3Ha4aj y poboTmum, 0AHOCHO ayToMaTu3aumjn padyHapcke nNpocTopHe opujeHTauuje y peanHoM BpeMeHy. JeaaH
04 3HauvajHujux npobnema payyHapckor BuAa je nperno3HaBarbe U PeKOHCTpyKuMja TpaHcnapeHTHMX objekaTta.
36or Tora he ce oBaj paa dokycupatm Ha anroputam ClearGrasp, 3acHOBaH Ha Mogeny Aybokor ydyewa, u
Herosy Moandukaumjy 3a onTMMasnHoO npeno3HaBame TpaHCNapeHTHMUX objekaTa.

CneundcdunuHm umb papa:

Lne oBor paga je pa ce anroputam ClearGrasp moaMduKyje Tako aa oAcjaj TpaHCNapeHTHOr objekTa AeTekTyje
Kao WYyM, a He Kao Aeo camor objekTa Koju ce nocMaTpa. OBo he ce noctnhu gogasarbeM Ayb60Ke KOHBONYTUBHE
HEeYpOHCKe Mpexe Koja he dopMupaTn MacKy MpPUCYTHMX ofjcjaja TpaHCnapeHTHMX objekaTa Ha cnuum.
MpumeHoM HoBoAob6MjeHe Macke M nocTojehe cermMeHTauMOHE Macke 3a AeTeKkuujy rpyne siokaumje objekTa, Kao
n pa/buM ynopehuBamweM pobumjeHnx nopaTaka, Aobuhe ce pganeko BepHWMjM MNpuKas peanHoOr npocTtopa.
Kopuctehu passojHu okeBup PyTorch, y nporpamckom jesmky Python 6uhe uMmniemeHTupaH nporpam Koju Kao
ynas npuma cnamky y 6oju n nHdbopmaumje o aybuHu, a Kao m3nas gaje TPOAMMEH3NOHANHY pernpeseHTaunjy
ob6jekaTa ca ynasHe Cnvke.
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Komucuja:

1. MeHTOp: AnekcaHpgap Kaprten
2. NpeaceaHunk: MnapeH Hukonnh
3. YnaH: UBaH Yykuh
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