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Izvestaj
o pregledu master rada

,Geometrijske konstrukcije na uredajima osetljivim na dodir
autorke Milice Selakovié¢

Odlukom Nau¢no-nastavnog veé¢a Matematickog fakulteta od 24.02.2017. godine imenovani smo za ¢lanove
komisije za pregled i odbranu master rada ,,Geometrijske konstrukcije na uredajima osetljivim na dodir* kan-
didatkinje Milice Selakovié¢, studentkinje master studija na studijskom programu Rafunarstvo i informatika
na Matemati¢kom fakultetu.

Kandidatkinja Milica Selakovié¢ dostavila je 04.06.2018. tekst svog rada komisiji.

1 Oblast rukopisa

Rukopis ,,Geometrijske konstrukcije na uredajima osetljivim na dodir* Milice Selakovi¢ bavi se temom
realizacije dinamicke geometrije na uredajima osetljivim na dodir kao Sto su mobilni telefoni, tableti i dr,
kao i opisom softverske alatke TouchédDrag, koja je razvijena u okviru ovog rada. Posebna paznja u master
radu posvecena je

e problemu prepoznavanja geometrijskih figura iscrtanih pokretima rukom na uredajima osetljivim na
dodir;

e problemu pomeranja, ne samo tzv. slobodnih, polaznih veé i konstruisanih tacaka, $to je svojstvo koje
do sada nije bilo podrzano ni u jednom alatu za dinamic¢ku geometriju.

U radu se koriste znanja i tehnike ra¢unarske grafike, geometrije i vestacke inteligencije.

2 Struktura rukopisa i kratak prikaz

Rad je sacinjen od sledeéih sedam glava i dva dodatka:
1 Uvod — u kojoj se daje osnovna motivacija i opisuje razmatrani problem:;

2 Dinamicka geometrija — u kojoj se uvode pojmovi dinamicke geometrije i opisuju neki od najpopular-
nijih alata dinamicke geometrije, uklju¢ujuéi GeoGeobru;

3 Prepoznavanje figura na rasterskim slikama — u kojoj se opisuje i medusobno poredi nekoliko me-
toda za prepoznavanje geometrijskih figura na rasterskim slikama;

4 Pomeranje tac¢aka u alatima za dinami¢ku geometriju — u kojoj se opisuje u alatima za dinamicku
geometriju uobicajeno pomeranje slobodnih tacaka, ali i inovativno pomeranje konstruisanih tacaka
(koje koristi sistem za reSavanje konstruktivnih problema autora Vesne Marinkovic);

5 Alat Touch&Drag — u kojoj se opisuje nova alatka za dinamicku geometriju koja omogucava jedno-
stavno opisivanje geometrijskih konstrukcija na uredajima osetljivim na dodir, pri ¢emu se vrsi efikasno
prepoznavanje iscrtanih i rasterizovanih figura i omogucava pomeranje kako polaznih, slobodnih ta¢aka,
tako i konstruisanih tacaka;



6 Poredenje sa srodnim sistemima — u kojoj se poredi alatka Touch&Drag sa alatkama za dinami¢ku
geometriju i alatkama koje su u stanju da prepoznaju geometrijske figure iscrtane pokretima rukom na
uredajima osetljivim na dodir;

7 Zakljuéci i dalji rad — u kojoj su sazeti klju¢éni rezultati teze i opisani moguéi pravci daljeg rada.

Dodatak A — koji sadrzi spisak svih konstruktivnih koraka koji se mogu javiti u postupku rekonstrukcije
trougla kada je pomerena neka od konstruisanih tacaka;

Dodatak B — koji sadrzi delove koda alatke Touch&Drag.

Rukopis ima 48 strana i 29 bibliografskih jedinica u literaturi.

3 Analiza rukopisa

Rukopis sadrzi kvalitetan pregled relevantnih problema i metoda reSavanja, koji pokazuje nau¢no-stru¢nu
zrelost kandidatkinje i njenu sposobnost da savlada i sistematizuje znanje iz jedne oblasti.

Rad sadrzi opise najznacajnijih alata za dinamicku geometriju, kao i metoda za prepoznavanje geome-
trijskih figura iscrtanih pokretima rukom na uredajima osetljivim na dodir. Implementirana je nova alatka
za dinami¢ku geometriju, Touch&Drag, u jeziku Java, koja omogucava prepoznavanje geometrijskih figura
iscrtanih pokretima rukom na uredajima osetljivim na dodir i jedinstvena po tome §to omoguéava pomeranje
ne samo polaznih, slobodnih, veé¢ i konstruisanih tacaka.

Rezultati ovog rada predstavljaju veoma zanimljiv doprinos oblasti matematickog softvera i daje nove
ideje za razvoj alata za dinamitku geometriju. Clanak koji opisuje glavne rezultate rada na ovoj tezi poslat
je na objavljivanje u medunarodni ¢asopis sa SCI liste.

Kao ¢lanovi komisije pratili smo pisanje ovog rukopisa i dali kandidatkinji niz primedbi, zahteva i sugestija,
koje je ona usvojila i obradila u finalnoj verziji teksta na zadovoljavajuéi nacin.

4 Zakljucak

Svojim radom na master radu i prate¢om implementacijom, kandidatkinja Milica Selakovi¢ dokazala je
visok stepen nau¢no-stru¢ne zrelosti koja kombinuje teorijski i prakti¢an rad. Pokazala je da moze da osvoji
i sistematizuje najnovija znanja iz jedne oblasti, da kriticki sudi o njima i da ponudi originalna reSenja i
originalne uvide. Na osnovu svega navedenog, predlazemo da se rukopis

,Geometrijske konstrukcije na uredajima osetljivim na dodir
prihvati kao master rad i da se zakaZe njegova javna odbrana.
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