MaTtemaTnuku pakyaTeT
YuusepsureTa y beorpany

MOJIBA
3A OJOBPABAILE TEME MACTEP PAJA

MosiuM zia MU ce 0Z,06pH U3pajia MacTep paja no/| HaCJOBOM:

Anroputmu 3a npaheme nuHAje 3a ApaynHo podorta ca U1 cenzopuma

3na4aj Teme u o0JacTH:

Pobotuka npencrasiba jenHy oj] HajOpke pacTyhux rpaHa HHAyCTpHje. Y TOCIEABUX AeCeT FOHA
ayTOHOMHHU pOOOTH H3J1a3e BaH OKBHPA MPHMapHe yroTpede Y HHAYCTPUjU U IPOM3BOIHIM IIOTOHUMA
U TI0JIAKO MPEy3UMajy MPUMAaT y pa3HUM APYTHM o0lacTuMa. Y BOjHUM OyleTHMa pa3BHjeHHX 3eMalba
cBe Behy cTaBKy YMHE Pa3BOj U MPOU3BOAHA AyTOHOMHUX POO0Ta KOjU MOTY OUTH yIOTPEeOJbEHH Y
O0opbennM sejcTBrMa. [1ojaBibyjy ce poOOTH KOju MOTY ITOMONH XEeHAMKENMpaHuM ocobama. Pobotn
3a oMahMHCTBA MI0CTajy CBE IIMPE pacipocTpameHn. POOOTH KOjU YUCTE JOMOBE, OAPXKABA]y
TpaBIbaKe Ce MOTY KYIUTH T10 MIPUCTYNAYHOj IeHH y cBUM BehuM Tp>kHEM 1eHTprMa. CBe Behun Opoj
KOMITaHHja MOYMbe 1a ce 0aBU pa3BojeM ayToHOMHUX Bo3mna. [Ipeasuba ce na he Tpxumre podoTa
nopacty 3a 90% y HapeIHe YeTUPU TOAMHE U J1a hie yTUIIaTH Ha MHOTE JIPYTe IPUBPEIHE FPaHe.
Cneuuduynu nub paga:

Hwnse paga je ma ce mpeacraBe MOTyhHOCTH tatdopme ,,ApIyHHO poOOT* Kpo3 peaau3aiujy
OCHOBHHX ajiropuTama 3a npaheme nunauje. Tpebda pasMOTPUTH OCHOBE IPOrpaMuparma Ha

ApnynHo iaTdopMu, IOCTYNaK pa3Boja Ha TOj maT(opMu, Koja Cy OrpaHuueHa i OCHOBHE
¢dyHKIMOHAIHOCTH. Y pamy Tpeba peann30BaTH OCHOBHE alropuT™e 3a npaheme THuje U U3BPUIUTH
BUXOBY YHOpeaHy aHanu3y. Pax Tpeba ja npencrasiba yBOA y pa3Boj Ha ApAyHHO, OTHOCHO
wiatopmu ,,ApaynHo poOOT™, Ka0 ¥ OCHOBY 3a Oyayhe mpojeKTe KOju ce MOTy pealu30BaTH Ha OBO)
¥ CPOJHHUM IIaTopMama M CIIMYHUM pOOOTHMA.
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