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MOLBA
ZA ODOBRAVAǋE TEME MASTER RADA

Molim da se odobri izrada master rada pod nazivom:

,,Navigacija i planiraǌe putaǌe autonomnog mobilnog robota”

qiji su znaqaj i specifiqni ciǉ slede�i:

Rad treba da prika�e poznate algoritme za navigaciju i planiraǌe putaǌe autonomnog robota na
osnovu [1, 2]. Pored toga u okviru rada treba programski realizovati najva�nije od prikazanih
algoritama.
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